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ADMA-Decoder in CANape von Vector integriert:
Erfassung von synchronen ADMA-Messdaten via

Ethernet flr vernetzte Fahrzeuge

Fiur die ADAS-Erprobung unterstiitzt CANape von Vector
Informatik mit einem Decoder nun auch das ADMA-Kreiselsystem
von GeneSys. Damit kdnnen Anwender kiinftig mittels Ethernet-
Schnittstelle samtliche ADMA-Messdaten mehrerer vernetzter
Fahrzeuge erfassen und miteinander verrechnen — vollsynchron
und in Echtzeit. Das GNSS-gestiutzte Kreiselsystem ADMA von
GeneSys wird weltweit als Referenzsystem bei der Erprobung von
Fahrerassistenzsystemen (ADAS) und von automatisierten
Fahrfunktionen eingesetzt.

Durch die Implementierung des ADMA-Protocol-Decoders ab CANape
Version 16.0 Service Pack 5 kénnen Anwender kiinftig die synchronen
ADMA-Messdaten mehrerer Fahrzeuge in CANape via Ethernet /
WLAN erfassen.

Mit dem GNSS-gestiitzten Kreiselsystem ADMA lassen sich alle
Bewegungszustande wie Beschleunigung, Geschwindigkeit, Position,
Drehgeschwindigkeit, Lage- und Schwimmwinkel eines Fahrzeugs mit
hoher Prazision unter Bewegung erfassen. Darlber hinaus ermdglicht
die ADMA DELTA-Funktion zentimetergenaue Messungen zwischen
mehreren Fahrzeugen, wie z.B. Messung des Abstandes, der
Relativgeschwindigkeit und des Relativwinkels. Dies erfolgt in Echtzeit
nur mittels WLAN-Verbindung zwischen zweier ADMAs, eine
zusatzliche Hardware ist nicht erforderlich. Die Berechnung erfolgt
direkt im ADMA. Dadurch wird die Validierung und der Test aller Arten
von  Abstandssensoren (z.B. Radar oder LIDAR) und
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Fahrerassistenzsystemen (z.B. Abstandswarner ACC,
Auffahrwarnsystem FCW und Notbremsassistent AEB) einfacher und

zuverlassiger.

Anwendungsgebiete

CANape erfasst unter anderem Messdaten vieler géangiger
hochauflésender Radar-, Video- und LIDAR-Sensorkomponenten wie
IBEO HAD, Quanergy oder Velodyne und uEye-Kameras sowie weitere
Kameras, die Uber einen DirectX-Treiber verflgen.

Dank des von Vector implementierten CANape Protocol Decoders
ADMA 3.0 ist das GNSS-gestitzte Kreiselsystem von GeneSys nun
auch als Referenzsystem einsetzbar, stellvertretend fir alle
hochprazisen inertialen Messeinheiten die speziell fir die ADAS-
Entwicklung und autonomes Fahren eingesetzt werden.

Synchronisation — online und offline

Die Messdaten des GNSS-gestitzten Kreiselsystems ADMA beziehen
sich auf die GPS-Zeit. Aufgrund des gleichen Zeitmasters kdnnen alle
ADMAs miteinander synchronisiert werden.

Dafiir gibt es zwei Mdglichkeiten: online in Echtzeit oder offline zur
Messdatenauswertung. Die Echtzeit-Synchronisation ist beispielsweise
schon wahrend der Testfahrt mittels einer WLAN-Verbindung zwischen
den im Test eingesetzten Fahrzeugen mdglich. Vorteil: die Auswertung
der ADMA-Daten findet in Echtzeit zeitgleich zur Datenerfassung statt.
In der Offline-Synchronisation kénnen auch Messdaten von nicht
vernetzten Fahrzeugen mittels GPS-Zeitstempel zusammengefiihrt

werden.
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Neben der Evaluierung von Fahrerassistenzsystemen wie z.B. ACC,
FCW, AEB und LDW ist das ADMA-Referenzsystem erste Wahl auch
for fahrdynamische Untersuchungen und fir autonomes Fahren. Es
erflllt alle Anforderungen der internationalen Teststandards.

e e

Erfassung vollsynchroner ADMA-Messdaten mit CANape mittels WLAN-
Verbindung mehrerer ADMASs.

GNSS/Kreiselplattform ADMA mit einer Ausgaberate von 1000 Hz
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Detta_Code_version
Delta_Detta_Time 46368260 msecs
Delta_Hunter_Forward_Acceleration -1.745 n/s
Detta_Hunter_Forward Velocity
Detta_Hunter_GPS_Mode
Delta_Hunter_Lateral Acceleration

Deta_Hunter_Lateral_Velocity
Detta_Hunter_Pitch_Angle
Detta_Long_Delta Velocity

Delta_Resultant_Distance
Detta_Resultant_Velocity
Delta_Target_Forward_Acceleration
Delta Target_Forward_Velocity
Delta_Target_GPS_Mode

Delta Target_Lateral_Acceleration
Delta_Target_Lateral_Velocity
Delta_Target_Lattude_Decimal places 0.000115859 deg

Synchrone ADMA-Messdatenerfassung mehrerer Fahrzeuge in CANape

via Ethernet / WLAN

Rufen Sie uns fir weitere Informationen einfach an.
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